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Panel obstugi

Widok z przodu

Przycisk zwiekszania

Przycisk kalibracii

Przycisk
potwierdzenia

Przycisk zmniejszania

Wyswietlacz

1 Opis systemu

Przyrzad do pomiaru poziomu napetnienia TANK-Control umozliwia pomiar
pojemnosci w rozmaitych zbiornikach. Urzgdzenie stosowane jest gtéwnie w
rolnictwie przy nawozach ptynnych i ochronie roslin. Przyrzad nadaje sie do
pomiaréw wszystkich wodnych roztworéw, nawet takich, ktérych gestos¢ wiasciwa
odbiega gestosci wody. Dzieki funkcji kalibracji mozna urzadzenie dopasowac¢ do
najrozniejszych, nawet nieregularnych ksztattéw zbiornikow. Wartosci kalibracji
dla najczesciej stosowanych zbiornikow normatywnych zapisywane sg w pamieci
panelu obstugi. Wartosci pomiarowe (pojemnosc¢ zbiornika) mozna w razie
potrzeby wywotaC z pamieci komputera poktadowego ME" . Po osiggnieciu
ustawionej pojemnosci komputer ME moze automatycznie wytgczy¢ napetnianie,
jesli maszyna zostata do tego przygotowana.

! Przeglad komputeréw ME znajduje sie w zatgczniku (patrz 5.1 strona 20)
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2 Instrukcja montazu

21 Wskaznik z czujnikiem
Przyrzad do pomiaru poziomu napetnienia skfada sie z nastepujgcych czesci:

- czujnik poziomu napetnienia z panelem obstugi
- 1 ptywak

- 1 tarcza z kotnierzem 140

- 1 uszczelka Niton 140

- 4 uszczelki Viton 25x8x3

- 4 Sruby z tbem szesciokgtnym M 8x35
- 4 nakretki M8

- 4 nakretki M8 ptaskie

- 8 pierscieni sprezystych B8

- 8 podktadek A 8,4 (duze)

- 4 podktadki A 8,4

- 1 uchwyt rury

- 2 uszczelki Viton 25x6

- 1 nakretka M6 (samozabezpieczajgca)
- 1 podktadka 24,2x12,2

- 1 podktadka A6,4

- 1 pierécien zabezpieczajgcy

Copyright Muller-Elektronik GmbH TANK-Control (10/19) str.- 5-
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2.1.1 Montaz /| wskazéwki ogolne

Przed wykonaniem otworéw nalezy sprawdzi¢, czy we wnetrzu zbiornika jest
miejsce na rurke czujnika wraz z ptywakiem i czy przewody rurowe lub
wzmochienia nie utrudnig montazu. Wiasciwe dziatanie Tank-Control zapewni
jedynie montaz w potozeniu pionowym.

Korzystajgc z pomocy instrukcji montazu, nalezy wykonaé¢ nastepujgce czynno$ci.
1. Uzywajgc dostarczonego kotnierza, nalezy wywierci¢ 4 otwory (o srednicy
8,5 mm) do zamocowania kotnierza i przepustu 55 mm.

2. Aby zamocowac rurke do dna zbiornika nalezy wykona¢ w nim otwor (Srednica
6,2 mm). Miejsce wykonania otworu ustali¢ za pomocg pionu, wychodzgc od
Srodka przepustu w pokrywie zbiornika. To zapewni pionowe zamocowanie
rurki czujnika.

3. Uchwyt rurki zamocowac zgodnie z rysunkiem montazowym.

4. Na rurce czujnika zamontowaé¢ w podanej kolejnosci tarcze z kotnierzem (1),
uszczelke Viton (2), ptywak (3) (ptywak musi byC skierowany powierzchnig
czotowg oznaczong ,,0” w kierunku rozgateznikow kabli) i zabezpieczy¢ przed
zeslizgnieciem za pomocg podkfadki (4) i pierscienia zabezpieczajgcego(5).
Pierscien zabezpieczajgcy poluzowac ostroznie za pomocg szczypiec do
pierscieni zabezpieczajgcych, aby udato sie go wkreci¢ na gwint.

5. Tak ztozong rurke czujnika nalezy przeprowadzi¢ przez przepust znajdujgcy
sie w pokrywie zbiornika i wkreci¢ do mocowania rurki w dnie zbiornika.

6. Zamontowac¢ kotnierz za pomocg srub z tbem szesciokgtnym M8.

\I

. W celu utatwienia ew. demontazu rurki czujnika nalezy kabel poprowadzi¢ od
panelu obstugi, a jego nadmiar zwing¢é w petle i zamocowac¢ opaskami
kablowymi blisko rurki czujnika. W razie demontazu nalezy zawsze odtgczy¢
kabel przy rurce czujnika.

Podtaczenie panelu obstuqi

Podtgczenie panelu obstugi do sieci poktadowej odbywa sie w taki sposéb, aby
nie przekroczy¢ napiecia wystepujgcego w sieci poktadowej 12V o maksymalne;j
wysokosci 13,8V.

Przewdd ma nastepujgce przytgcza:

biaty masa
brgzowy+12V napiecie poktadowe
zielony Wyjscie sygnatu do komputera poktadowego ME

Zabrania sie czyszczenia czujnika i panelu obstugi myjkami
wysokocisnieniowymi.

str.- 8- Copyright Muller-Elektronik GmbH TANK-Control (10/19)
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Nie otwiera¢ panelu obstuqgi. Ztamanie pieczeci powoduje
wygashiecie gwarancji:

W razie otwarcia urzgdzen poza okresem gwarancyjnym, nalezy stosowac sie do
nastepujgcych punktow.

- Po otwarciu pokrywy obudowy sruby nalezy ponownie ostroznie przykrecic,
aby unikng¢ odksztatcenia pokrywy.

- W przypadku wymiany kabli lub otwarcia ztgczek z gwintem PG nalezy je
ponownie uszczelni¢ we wnetrzu potgczenia srubowego kabla odpowiednim
materiatem uszczelniajgcym (np. silikonem, ale nie na bazie octu).

Ponadto uwazac, aby pazury uziemiajgce zawsze przylegaty do ekranowania.

2.2 Odiaczenie napetniania za pomocg zaworu kulowego Safi

Jesli urzadzenie jest podtgczone do jednego z komputeréw poktadowych ME,
proces napetniania mozna automatycznie wytgczy¢ po osiggnieciu ustawionej
wczesniej ilosci. Zawor kulowy Safi (1 1/4", 1 1/2" lub 2") montowany jest na
odpowiednim miejscu w rurze wlewowej na opryskiwaczu polowym. Panel obstugi
montowany jest w poblizu zaworu kulowego.

2.2.1 Panel obstugi i UNI-Control S
Panel obstugi jest podtgczany do armatury rozdziatu sygnatow.

Po podtgczeniu weza wlewowego nastepuje otwarcie zaworu kulowego,
odbywajgce sie zasadniczo przez nacisniecie rekg przycisku S1. Opoznienie
zatrzymania wynoszgce 10 sek. zapewnia catkowite otwarcie zaworu kulowego,
poniewaz tylko z catkowicie otwartej pozycji moze nastgpi¢ zamkniecie zaworu.

Po osiggnieciu zgdanej ilosci napetnienia UNI-Control-S wysle impuls przez
przewdd sterujgcy d16 i zawdr kulowy zostanie zamkniety. Dodatkowo proces
napetniania mozna zatrzymac recznie, naciskajgc przycisk S1.

Copyright Muller-Elektronik GmbH TANK-Control (10/19) str.- 9-
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Rys. 2-1 Panel zatrzymania napetniania UNI-Control

Panel obstugi jest dostepny pod nr art.: 302528.

2.2.2 Odiaczenie za pomocag komputera roboczego ISOBUS
Panel obstugi do komputera roboczego ISOBUS jest podtaczony do wigzki kabli
za pomocg 6-polowego wtyku AMP. Do maszyn z rozdzielaczem impulséw
dostepny jest odpowiedni przedtuzacz.
Zawor kulowy podtgczony jest w panelu obstugi.

Panel obstugi jest dostepny pod nr art.: 30252820. Przedtuzacz dostepny jest pod
nr art. 30303280
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Rys. 2-2 Panel obstugi zatrzymania napetniania przy komputerze roboczym

Opis obstugi odtgczenia napetniania znajduje sie w instrukcji obstugi komputera
pokfadowego.
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3 Instrukcja obstugi

3.1 Kalibracja

Przed uruchomieniem nalezy wprowadzi¢ do komputera TANK-Control tabele
zbiornikdw (stan napetnienia-pojemnos¢ zbiornika). Mozna wykona¢ nawet do 20
kalibracji na zbiornik. Dzieki temu mozna réwniez zmierzy¢ pojemnos¢ w
zbiornikach o nieregularnych ksztattach. Dla niektérych zbiornikow (patrz
zatgcznik) odpowiednia tabela znajduje sie juz w pamieci komputera. W tym
przypadku przeprowadzenie kalibracji nie jest wymagane. Jednak konieczne jest
wykonanie korekty na 100 .

3.1.1 Przeprowadzenie podstawowej inicjalizacji

Aby zapewni¢ prawidtowg prace przyrzadu do pomiaru stanu napetnienia, nalezy
przed pierwszym uruchomieniem wykona¢ podstawowg inicjalizacje.

Ponadto nalezy wykonaé podstawowg inicjalizacje,

gdy po witgczeniu wyswietlacza pojawi sie na nim komunikat ,0000”. Nalezy
postepowaé w nastepujgcy sposoéb:

1. Ptywak musi znajdowac sie w najnizszym potozeniu krancowym (pusty zbiornik
lub wyciagna¢ sonde zanurzeniowg).

2. Nacisngé¢ rownoczes$nie przyciski |\ |i YAN (ok. 3 sek.), az na wyswietlaczu

pojawi sie komunikat ,8888”. Pusci¢ przyciski. Inicjalizacja podstawowa jest
zakonczona.

3. Sonde zanurzeniowg zatozy¢ prawidtowo z powrotem, jesli zostata wczesniej
wyciggnieta.

Po wykonaniu inicjalizacji podstawowej nalezy urzadzenie wytgczyé. Gdy po
wigczeniu wyswietlacza znowu pojawi sie na nim komunikat ,0000”, nalezy
powtdrzy¢ cate dziatanie. Sprawdzi¢ przedtem, czy ptywak rzeczywiscie znajduje
sie na samym dole rurki czujnika.

Gdy po ponownym witgczeniu wyswietlacza znowu pojawi sie na nim komunikat
,0000”, bfgd ten spowodowany jest przez samo urzgdzenie.

3.1.2 Tabela zbiornikéw, dostepna w pamieci (patrz zatgcznik)

Po zakonczeniu instalacji mozna wprowadzi¢ typ zbiornika zgodnie z tabels.

Przygotowanie

- opryskiwacz polowy ustawi¢ w pozycji poziomej

- otworzy¢ wylot zbiornika

- wlewac¢ wode az do momentu, gdy zacznie ona wyptywac przez wylot zbiornika

- przerwac doptyw wody i zamkngc¢ wylot zbiornika, gdy przestanie z niego
wyciekac ptyn

str. - 12 - Copyright Muller-Elektronik GmbH TANK-Control (10/19)
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Wiaczanie urzadzenia

Na wyswietlaczu pojawi sie przez chwile dlugos¢ zakresu pomiarowego w cm dla
uzywanego czujnika poziomu napetnienia.

Wybér ustawienia zbiornika

- Nacisng¢ i przytrzymac przycisk | Cal.

- Nacisna¢ przycisk | V

- Zwolni¢ przycisk.

Z lewej strony wyswietlacza pojawi sie C, mate koto i strzatka, po prawej stronie
wyswietlacza wida¢ migajgcg liczbe, ktora odpowiada numerowi ustawionego
zbiornika (patrz zatgcznik).

Ustawienie typu zbiornika
- wybrac¢ numer uzywanego zbiornika w tabeli zbiornikow (zatgcznik)

- za pomocg przycisku VAN lub ||  wybraé¢ numer zbiornika

- Nacisng¢ przycisk |Quit.

Uruchomiono tryb pracy ,Pojemnosé zbiornika”, gasng znaki po lewej stronie
wyswietlacza (C, koto i strzatka). Wyswietlona zostanie pojemnos¢ zbiornika (w
litrach).

Korekta 100 litrow

Poniewaz mogg wystgpi¢ niewielkie réznice w wysokosci zbiornikéw, koniecznie
nalezy przeprowadzi¢ korekte 100 litrow.

- Nalaé¢ do zbiornika 100 litréow wod

- Réwnoczesnie nacisnagé przycisk || i przycisk |Quit.

Na wyswietlaczu pojawi sie wartos¢ korekty, a potem wskaznik pojemnosci 100 I.
Dzieki temu urzgdzenie zostato skalibrowane do pojemnosci zbiornika 100 .

3.1.3 Tabela zbiornikéw nie jest jeszcze zapisana w pamieci

Podczas procesu kalibracji warto$ci pomiarowe z czujnika poziomu napetnienia
tagczone sg podawanym przez panel obstugi aktualnym stanem napetnienia
danego zbiornika, a nastepnie zapisywane w pamigci.

Funkcja kalibracji jest przeprowadzana w 6 punktach.
1. Wybér numeru zbiornika 0

2. Wybor trybu pracy - kalibracja zbiornika

3. Wpis ,,zbiornika pusty”

4. Stopien kalibracji 1

Copyright Muller-Elektronik GmbH TANK-Control (10/19) str.- 13 -
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Podczas tego procesu za pomocg panelu obstugi okreslana jest najmniejsza
pojemno$¢ zbiornika, ktérg mozna zmierzy¢é przyrzgdem TANK-Control. Po
wyjeciu ptywaka na wyswietlaczu pojawia sie C. Mozna kalibrowac stopien 1.

. Stopien kalibracji 2 - 19

Podczas stopniowego napetniania zbiornika wodg nalezy uzywac
doktadniejszego licznika przeptywu lub wagi samochodowe). Zalecana jest
wielkos¢ kolejnego kroku (napetniana iloS¢C pomiedzy 2 stopniami kalibraciji)
wynoszgca jedng dwudziestg pojemnosci catkowitej. W celu zapewnienia
doktadnego wskazania poziomu napetnienia, wielkos¢ kolejnych krokéw nie
powinna wynosi¢ wiecej niz jedng dziesigtg catkowitej pojemnosci zbiornika.
Jednak stopien kalibracji do doktadnej korekty 100 | musi dokfadnie wynosi¢
100 I. Wielkos¢ kolejnego kroku nie musi by¢ stata, tzn. mozna dokonaé
kalibracji przyktadowo wg nastepujgcych krokow: 0 I, 50 1, 100 I, 300 I, 500 I.
Mozna przy tym zapisa¢ w pamieci maksymalnie 20 stopni kalibracji.

Wazne jest, aby kalibracja ostatniego stopnia odbywata sie przy catkowicie
napetnionym zbiorniku.

Podczas kalibracji wykonywane sg 3 dziatania, powtarzane na kazdym stopniu
kalibracji:

1. Wpisanie stopnia kalibracji (pierwsza kolumna w tabeli kalibracji, patrz
zatgcznik)

2. Wpisanie aktualnej objetosci napetnienia

3. Wpisanie wskazanego pomiaru w tabeli kalibraciji

W celach kontrolnych i rejestracyjnych procesu kalibracji skalibrowane wartos$ci
wpisywane sg w kopie tabeli, stanowigcej zatgcznik tej instrukgciji.

6. Zakonczenie procesu kalibracji

Sposoéb postepowania przy kalibracji zbiornika

Przygotowanie

opryskiwacz polowy ustawi¢ w pozycji poziomej
otworzy¢ wylot zbiornika
wlewaé wode az do momentu, gdy zacznie ona wyptywaé przez wylot zbiornika

przerwac¢ doptyw wody i zamkngc¢ wylot zbiornika, gdy przestanie z niego
wyciekac ptyn

Wybér numeru zbiornika 0 (zbiornik samokalibrujacy)

- Nacisng¢ i przytrzymac przycisk | Cal.

Nacisng¢ przycisk | V

- Zwolnic¢ przyciski

str. -
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Z lewej strony wyswietlacza pojawi sie jednoczenie C, mate koto i strzatka, po
prawej stronie wyswietlacza wida¢ migajgca liczbe, ktdra odpowiada numerowi
ustawionego zbiornika.

- za pomocg przycisku A4 ustawi¢ numer zbiornika 0

- Nacisng¢ przycisk |Quit.

Wybrano numer zbiornika 0.

Wybér trybu pracy - kalibracja zbiornika

- Whytgczyc€ i wigczy¢ urzgdzenia

- - Nacisngc i przytrzymac przycisk | Cal.

- Nacisng¢ przycisk |Quit.

- - Zwolnic¢ przyciski

- Z lewej strony wyswietlacza pojawi sie C (kalibracja), z prawej strony —
migajgce 0.

Wopis zbiornik pusty

Oprodznianie zbiornika

- Nacisng¢ przycisk |Quit.

- Na wyswietlaczu pojawia sie 0 (O litréw)

- Nacisng¢ przycisk |Quit.

- Na wyswietlaczu pojawia sie warto$¢ pomiarowa (wpisac¢ w tabele)

- Nacisng¢ przycisk |Quit.

Na wyswietlaczu pojawia sie migajgce 0 (stopien kalibracji 0)

Przed podaniem kazdej wartosci pomiarowej nalezy odczekac, az
uspokoja sie ewentualne fale wystepujace na powierzchni cieczy w
zbiorniku.

Stopien kalibracji 1

- Swieci sie stopien kalibracji 0 (migajace)
- Przycisk YAN
- Na wyswietlaczu pojawia sie migajgce 1 (stopien kalibracji 1)
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- Nacisng¢ przycisk |Quit.

Na wyswietlaczu pojawia sie 0 (pojemnos$¢ zbiornika - O litrow)

Zbiornik napetniaé¢ powoli, az po lewej stronie wyswietlacza pojawi sie 'C',

zatrzymac napetnianie (zasadniczo juz podczas stopnia kalibracji 0 — zbiornik

pusty; mozna zarejestrowac pierwsza wartos¢ pomiaru, jesli takie zdarzenie

wystepuje, wéwczas rowniez przy stopniu kalibracji 1 zapisa¢ pojemnos¢

zbiornika 0 litréw i kontynuowac przy stopniu kalibracji 2).

- Przyciski  |&
litrach

N\

- Nacisng¢ przycisk |Quit.

do ustawienia aktualnej pojemnosci zbiornika w

- Na wyswietlaczu pojawia sie wysokos¢ napetnienia (5 lub 0 jako ostatnia
pozycja) w mm (wpisacC w tabele)

Nacisngc¢ przycisk |Quit.

Na wyswietlaczu pojawia sie migajgce ,1” (stopien kalibracji 1)

Stopien kalibracji 1 pozwala wyznaczy¢ najmniejszg mierzalng wartos¢.

- Stopien kalibracji 2 do maks. 19

—>

Wyswietlany jest poprzedni stopieh kalibraciji

Za pomoca przycisku

- Nacisng¢ przycisk |Quit.

PAN

ustawi¢ nastepny stopien kalibracji

- Stopien kalibracji zostat zapisany, pojemnosc¢ (w litrach) poprzedniego stopnia

kalibracji wskazywana jest na wyswietlaczu.

- Napemic¢ zbiornik, wlewajgc okreslong ilos¢ wody (wielkos¢ kolejnego kroku)
(Stopien kalibracji 2 = 100 litréw!)

- za pomocg przycisku

(wpisac¢ w tabele).

- Nacisng¢ przycisk |Quit.

PAN

v

wprowadzi¢ nowg pojemnosc¢ zbiornika

- Zapisano pojemno$¢ zbiornika, wyswietlona zostanie nowa warto$¢ pomiarowa

(wpisa¢ w tabele).

Nacisng¢ przycisk |Quit,

- Zapisanie wartosci pomiarowej
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Proces kalibracji moze odbywaé sie w podobny sposéb w odwrotnym kierunku, tzn.
podczas oprozniania petnego zbiornika. Nalezy przy tym pamietac, ze kalibracja zaczyna
sie od stopnia 19 i petnego zbiornika.

Zakonczenie procesu kalibraciji

Mozliwe jest zakonczenie procesu kalibracji zarowno w celu przerwania, jak i juz po
catkowitym skalibrowaniu. W przypadku przerwania mozna kontynuowacC proces na
odpowiednim stopniu kalibracji. W obu przypadkach proces kalibracji kornczy nacisniecie
opisanych ponizej dwéch przyciskow. Wazne jest przy tym, aby nacisniecie obu
przyciskéw nastgpito na najwyzszym skalibrowanym stopniu, poniewaz ta wartos¢
bedzie ustalona jako aktualna gérna granica poziomu napetnienia..

- - Nacisng¢ i przytrzymac przycisk | Cal.

- Nacisna¢ przycisk |Quit.

Uruchomiono tryb pracy ,Pojemnos$¢ zbiornika”, gasnie znak C, wyswietla sie pojemnos¢
zbiornika.

3.2 Praca

Po wigczeniu urzadzenia najpierw przez krotki czas wyswietla sie aktualny zakres
pomiarowy uzytego czujnika, a nastepnie pojemnos¢ zbiornika. Jesli na
wyswietlaczu pojawi sie cyfra 9999, przekroczono maks. dopuszczalny poziom
napetnienia.

Jest to funkcja zapewniajgca bezpieczenstwo pracy. Gdy komputer poktadowy
ME rozpozna sygnat 9999I, przerywa on proces napetniania niezaleznie od
podanej wczesniej wartosci zadanej. Zapobiega to przelaniu rowniez przy
wprowadzeniu btednych danych (np. pojemnos$¢ zbiornika = 3000 | — podana
pojemnos¢ 4000 ).

W przypadku korzystania z UNI-Control S, przy wywotaniu ,Napetnianie zbiornika
— Imp./I” nalezy wpisac 1.
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3.3 Tabela kalibracji

Tabela 3-1 Przykiad tabeli kalibracji

Stopien | Objetos$é Wartosé

kalibracji |napetniania |pomiarowa
litr

0 0 10

1 30 15

2 100 155

3 350 325

4 500 430

5

6

W Tabela 3-2 samokalibrujgcego mozna wprowadza¢ wartosci wyznaczone

podczas kalibracji. Nalezy podac¢ rowniez oznaczenie zbiornika.

Tabela 3-2 Tabela kalibracji dla zbiornika samokalibrujacego

Oznaczenie zbiornika:

Stopien Objetos¢
kalibracji | kalibracji
litr

Wartos¢ pomiarowa

0

OO N[O |WIN|=|O

str.- 18 - Copyright Muller-Elektronik GmbH

TANK-Control (10/19)



MULLER®
ELEKTRONIK

A TRIMBLE COMPANY

Wskazoéwki dotyczgce wyszukiwania bledéw dla TANK-

Control

Problem

Przyczyny

Postepowanie

Dtugosc¢ czujniki ustalona
podczas diagnostyki
wstepnej nie zgadza sie z
rzeczywistg zmierzong
dtugos$cig zastosowanego
czujnika poziomu
napetnienia (np. O lub
556)

Problem z potgczeniem
kablowym miedzy
panelem obstugi a
czujnikiem

Sprawdzi¢ i ewentualnie
naprawi¢ potgczenie
kablowe.

Uszkodzony czujnik lub
panel obstugi

Wymienic rurke czujnika,
a jesli nadal wystepuje
btad, oddac cate
urzgdzenie do naprawy.

Wskazanie 9999

W czujniku nie ma
ptywaka lub ptywak
zamontowano odwrotnie
— gbrng strong w dot.

Zainstalowac¢ ptywak

Obrocic¢ ptywak

Magnesy ptywaka
rozmagnesowaty sie

Wymienic ptywak

Przekroczone maks.
napetnienie

Ptywak znajduje sie poza
zakresem pomiarowym

Wskazanie ,,0000” po
wigczeniu

Btedne wartosci w
EEPROM

Przeprowadzic¢
podstawowsg inicjalizacje,
a jesli nadal wystepuje
btad, oddac cate
urzgdzenie do naprawy.

Podczas kalibracji
zbiornika w danych
stopniach kalibraciji
wystepujg wartosci nizsze
niz poprzednie.

Ptywak porusza sie w
rurce czujnika na skutek
falowania ptynu w
zbiorniku

Odczekac przed
zapisaniem, az fale sie
uspokoja
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5 Dane techniczne

5.1 Lista komputeréw poktadowych ME, wspétpracujacych z TANK-
Control

Tylko wskazywanie poziomu napetnienia:

- SPRAYDOS

- LBS-Control

- ECO-Terminal z komputerem roboczym opryskiwacza ECO

Wskazywanie poziomu napetnienia i wylgczenie napetniania

- UNI-Control S

- ECO-Terminal z komputerem roboczym opryskiwacza polowego ISOBUS

- BASIC-Terminal TOP z komputerem roboczym opryskiwacza polowego ISOBUS
-  COMFORT-Terminal z komputerem roboczym opryskiwacza polowego ISOBUS
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6 Zatacznik do instrukcji obstugi

Tabela zbiornikéw
Stan: 16.06.2017

Numer Firma / oznaczenie zbiornika Pojemnos¢

zbiornika (litr)
0 zbiornik samokalibrujgcy
1 Dammann 2800 3000
2 Holder- ASP 2700
3 Dammann 4000 4000
4 Schmotzer- ASP 2500
5 Dammann 3000 3000
6 Jacoby Eurotrain 2500 2500
7 Amazone UG 3000 3000
8 Sieger HD 5000 5000
9 Amazone UF 1200 1200
10 Dubex 3000
11 Hoegen Diekhoff 3000
12 SIEGER HD 3500 3500
13 Dammann 2000 bez Einb. 2000
14 AGROTRONIX 475 475
15 TECNOMA 4200 4200
16 Dammann 5000 5000
17 Zbiornik klienta 12000
18 Sieger TSMR 3000
19 Sieger TSMR 3600
20 Sieger TSMR 4200
21 Inuma ITAS Bauf. Z od roku prod. 2002 3500
22 Inuma IAS do roku prod. 1999 4500
23 Inuma IAS do roku prod. 1999 4000
24 Inuma IUAS Bauf. C do roku prod. 1999 2000
25 Sieger HD 3500
26 Lemken Eurotrain TC 2600 2600
27 Jacoby Eurotrac 2000 | 2000
28 Bartoud 3200 | 3200
29 Agrevo 200
30 Agrevo 1000
31 Lemken Eurotrain TC 3500 3500
32 Alys (Vicon) 3500
33 HARDI TZ 3500 3500
34 Amazone UG 3000 3000

inny montaz niz przy zbiorniku 7

35 Beyne 3700 3700
36 Beyne 2700 2700
37 BBG 3300
38 Amazone UG 4500 4500
39 Inuma IUAS Bauf. | 2000
40 Inuma IUAS Bauf. | 3000
41 Inuma IUAS Bauf. | 3500
42 Inuma ITAS Bauf. R od roku prod. 2002 4000
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Numer Firma / oznaczenie zbiornika Pojemnos¢

zbiornika (litr)
43 Inuma ITAS Bauf. R od roku prod. 2002 5000
44 Jacoby Eurotrac 2000
45 Dammann 2900 2900
46 EEFTING 5500L 5500
47 AGREVO 50L 50
48 DUBEX Junior 2400
49 DUBEX Nestor 3100
50 DUBEX Mentor 4255
51 Sieger TSMR 5000 5000
52 EEFTING 4200
53 EEFTING 3000
54 EEFTING 3800
55 DUBEX Stentor 6750
56 Dammann 5000i prosty 5000
57 Dammann 4000i prosty 4000
58 Amazone UG2200 2200
59 John Deere Typ 638 3800
60 Schmotzer ASP 3800 3800
61 Dammann 5800 prosty 5800
62 HARDI COMMANDER 4200 4200
63 HARDI COMMANDER 2800 2800
64 HARDI COMMANDER 3200 3200
65 nie przyporzagdkowany
66 DAMMANN 7000i prosty 7000
67 DUBEX Model 8 1100
68 EEFTING 3300
69 Lemken Eurotrain TC 5000 5000
70 SCHMOTZER ASP 2700 2700
71 DUBEX Vector 3200L 3200
72 nie przyporzgdkowany
73 BBG SF430 3400
74 BBG SF430 4000
75 EEFTING 7200L 7200
76 RTS — Albatros 35 3200
77 DUBEX Model 8 700
78 DUBEX Nestor 900
79 EEFTING 5600L 5600
80 RTS — Albatros 45 4250
81 RTS — Albatros 55 5480
82 nie przyporzgdkowany
83 EEFTING 3800L FUSEE 3800
84 RTS Albatros 65 6450
85 RTS Spritze 40 4100
86 EEFTING 2700L 2700
87 EEFTING 3300L 3300
88 DAMMANN FEA 15035 15000
89 EEFTING 4200L 4200
90 RTS Albatros 25 2400
91 Dubex Aufbau 3000
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Numer Firma / oznaczenie zbiornika Pojemnos¢
zbiornika (litr)

92 Inuma IAS Evo 3500
93 Inuma IAS Evo 4000
94 Inuma IAS Evo 4500
95 Inuma IAS Evo 5000
96 Inuma IAS K 2000
97 Inuma IAS K 2500
98 Inuma IAS K 3000
99 Inuma IUAS Bauf.C od roku prod. 2000 2000
100 Lemken Albatros 30 3000
101 Lemken Albatros 40 4000
102 DAMMANN 4000i mME 4000
103 Inuma IAS Evo 6000
104 BBG S340 4000
105 DAMMANN 4500li 4500
106 Lemken Albatros 50 5000
107 Inuma 3000I Fa.Reich 3000
108 DUBEX 12500 12500
109 DUBEX Model 8 900
110 DUBEX Junior 1900l 1900
111 Lemken Albatros 60 6000
112 EEFTING 2700l od 2004 2700
113 DAMMANN 4000i pochyty 4650
114 DAMMANN 4500i pochyty 4650
115 DAMMANN 4000i mME pochyty 4580
116 EEFTING 4 200! KNIK model 4200
117 Lemken Eurotrain TC 6000 6400
118 EEFTING 5 600l KNIK model 5600
119 DAMMANN 5000i pochyty 5000
120 Lemken Primus 35 3500
121 Lemken Primus 45 4500
122 Inuma IAS Creation 3500 3500
123 DAMMANN 8000i pochyty 8000
124 EEFTING Deichsel 3000/2005 3000
125 EEFTING Deichsel 3800/2004 3800
126 EEFTING Deichsel 5500/2005 5500
127 EEFTING Deichsel 4300/2005 4300
128 Inuma IAS 4000 Fa. Hollweck (U 400) 4000
129 EEFTING 3300l Fusee model(2005) 3300
130 Dammann 4000SK prosty 4000
131 Inuma 3000l Fa.Zunhammer 3000
132 Inuma 3000l Fa.Latzsch 3000
133 Inuma ITAS 45001 Fa.Zunhammer 4500
134 Agrifac GNS 4200 4200
135 Agrifac ZA 2700 2700
136 EEFTING 4200 Deichsel Model 2006 4200
137 EEFTING 2700 Deichsel Model 2006 2700
138 EEFTING 3800/3900 Knik Model 2006 3800/3900
139 COSMO 4000 3850
140 MAP Il HIDRO 3500 H 3500
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Numer Firma / oznaczenie zbiornika Pojemnos¢
zbiornika (litr)

141 MAP 11 3000 F 3000
142 AGRIO M3000 3400
143 AGRIO M3500 3970
144 AGRIO M4000 4700
145 AGRIO M6000 6745
146 ABEMEC 3100 3100
147 DUBEX 12500 (warto$¢ wskazania*10) 12500
148 AGRIO 5000 5250
149 Schmotzer 2000 Aufbau 2050
150 Agrio 3800 4000
151 Ag Chem RG 618-A / 5000 5500
152 EEFTING Deichsel 6000 6150
153 Agrifac GNS 5800 5900
154 Inuma 30001 CHEMO Farm-Star 3000
155 Inuma 4 000 CHEMO Farm-Star 4000
156 Inuma 3500l Latzsch IUAS 3500
157 Lemken Primus 25 2510
158 Dubex Actor 5000 5650
159 Lemken Albatros 20 2050
160 DAMMANN 3000i 3450
161 DAMMANN 5000i S 5300
162 DAMMANN 5000 i m ME 5550
163 DAMMANN 6000i S 6565
164 DAMMANN 10000 i m ME 11200
165 DAMMANN 10000i 11000
166 DUBEX Junior 2400/2008 2400
167 Knight Muller Tank 35001 SP GRP 3500
168 Knight 3800I 3955
169 Agrifac GNS 7200 7160
170 AGRIO 3500 CZ 3600
171 AGRIO 4000 CZ 4200
172 Lemken Sirius 900 970

173 Lemken Sirius 1300 1400
174 Lemken Sirius 1600 1700
175 Lemken Sirius 1900 2000
176 Agrio 2500 2625
177 Agrio 8000 8250
178 Inuma Marathon 10000 11200
179 Inuma Marathon 13000 14400
180 CAFFINI Prestige 5500 5500
181 DAMMANN 7000i S 7650
182 EEFTING Knik D3600 3800
183 EEFTING Knik D3000 3400
184 Brautigam HAS45 4500
185 DAMMANN 8000i schrag 2009 8760
186 Knight Self Propelled 35001 GRP 3550
187 Knight EUA 30001 GRP 3100
188 Knight EUA 4000L GRP 4100
189 GABO 3000l 3050
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Numer Firma / oznaczenie zbiornika Pojemnos¢
zbiornika (litr)
190 DAMMANN 12000i 13350
191 DAMMANN FEA8000 8800
192 Inuma Professional Chemo 6000 - 09 6400
193 Inuma Professional Chemo 7000 7600
194 Inuma Professional Chemo 8000 8500
195 Inuma Marathon 10000 Zun. 10600
196 DAMMANN 2000 MBP 2200
197 DAMMANN 5800 RRW 6250
198 DAMMANN 6000i meRRW 6700
199 DAMMANN 6000i S2010 6700
200 DAMMANN 12000i RRW 13350
201 Agrio 3000 Tiger 3150
202 Agrio TC 7000 7300
203 Agrio 2000 Tiger 2100
204 DAMMANN 5000 is RRW 5600
205 DAMMANN 6000 is RRW 6800
206 DAMMANN 8000 i RRW 8900
207 DAMMANN 4000 i GN 4500
208 DAMMANN 4000 ime GN 4500
209 DAMMANN 4000 ime RRW GN 4700
210 DAMMANN 5000 i S2010 5650
211 DAMMANN 5000i pochyly RRW 5700
212 DAMMANN 7000 is RRW 7800
213 DAMMANN 8000 i GN 8850
214 DAMMANN 8000i me RRW 8700
215 DAMMANN 8000i schrag RRW 8700
216 DAMMANN 10000 ime RRW 11700
217 CAFFINI Prestige 3300 3300
218 CAFFINI Prestige 5500 5500
219 BOTALON TRASERO MAP Il 2850 2010 2920
220 BOTALON TRASERO MAP Il 3250 2010 3310
221 BOTALON DELANTERO MAP Il 3250 2010 3270
222 BOTALON TRASERO MAP Il 3500 2010 3600
223 BOTALON DELANTERO MAP Il 3500 2010 3550
224 BOTALON TRASERO MAP Il HIDRO 4000 2010 4030
225 AGRIO Dino 8000 8500
226 TECNOMA TECNIS 3500 4060
227 TECNOMA TECNIS 4500 4820
228 TECNOMA TECNIS 6000 6520
229 TECNOMA FORTIS 3300 3535
230 TECNOMA FORTIS 4300 4750
231 TECNOMA LASER PR2540 2760
232 TECNOMA LASER PR3240 3500
233 TECNOMA LASER PR4240 4660
234 TECNOMA LASER PR5240 5610
235 AGRIO M6500 6850
236 DAMMANN 5000 ime RRW 5800
237 DAMMANN 6000 ime 6700
238 DAMMANN 10000 i RRW 11700
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Numer Firma / oznaczenie zbiornika Pojemnos¢
zbiornika (litr)
239 Schmotzer ASP 5000 5400
240 Horsch Leeb PT270 do numeru podwozia 8090
25000109
241 Horsch Leeb GS6000 6630
242 Horsch Leeb GS8000 do numeru podwozia 8185
36000024
243 Horsch Leeb GS8000 od numeru podwozia 8115
36000025; Horsch Leeb PT280
244 Leeb 7 GS 7280
245 AGRIO SAMEC 2500L 2580
246 AGRIO SAMEC 3000L 3150
247 AGRIO SAMEC 3500L 3500
248 AGRIO DINO 6000 L 6500
249 AGRIO DINO 7000 L 7350
250 VOGEL & NOOT IS PRO 1480 1500
251 VOGEL & NOOT IS PRO 2000 2000
252 VOGEL & NOOT IN 280 2700
253 VOGEL & NOOT IN 360 3600
254 INUMA IAS 14000 litrow, firma Zunhammer 14100
255 Horsch Leeb PT270/280 numeru podwozia 8000
25000110-25000259 (bez 25000254)
256 (243) 8380
257 Horsch Leeb 6 GS 6510
258 DAMMANN FEA 8000 GN 8280
259 DAMMANN 5000 ime GN 5650
260 IN460 4500
261 Schmotzer ASP4000 4400
262 TECNOMA Tecnis 3100 3260
263 AGRIO SAMEC 3500 ab 6-2014 3650
264 AGRIO 3500 - 6-2014 3625
265 AGRIO TIGER 3500 3650
266 Knight EUD 3600 3700
267 Knight EUD 4200 4250
268 Knight KFM 1835 SP 3550
269 Knight KFM 1840 SP 4100
270 Knight KFM 2050 SP 5100
271 AGRIO.NAPA.3500.ALT.4.15 3630
272 AGRIO 3800.PE.4.15. 4050
273 AGRIO TIGER 4000.LAM.4.15 4200
274 AGRIO.6000.NEU.LAM.5.15. 6150
275 AGRIO 3200 PE ab 5.15 3400
276 AGRIO NAPA 3800 LAM ab 8.15 4000
277 CAFFINI Striker 4000 4100
278 AGRIO 5000 MAMUT.N.10.15 5250
279 DAMMANN KS5000-RCS250 5100
280 DAMMANN KS7000 7200
281 Schmotzer SUPERMAT 1600 1800
282 Schmotzer SUPERMAT 2000 2100
283 AGRIO 6500 mit Streben 2016 6800
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Numer Firma / oznaczenie zbiornika Pojemnos¢
zbiornika (litr)
284 AGRIO LAM 6000-2-16 6300
285 AGRIO LAM 3000-3-16 3150
286 DAMMANN KS4500 4700
287 DAMMANN FEA 10000 11200
288 DAMMANN 12000 imeRRW 13200
289 MGM 3000 3000
290 MGM Magnum 6200 6200
291 MASCHIO Campo 32 3215
292 MASCHIO Campo 44 4400
293 DAMMANN FEA 10000 Festaufbau 11200
294 AGRIO 3300 PE-2017 3450
295 AGRIO 3300 LAM 2017 3450
296 Horsch Leeb PT280 numeru podwozia 8290
25000254 ,0d numeru podwozia 25000260
297 DUPORT PTW8500 8975
298 Dammann 7000imeRRW 7700
299 Dammann 12000iRRW 2018 12800
300 Dammann AMS 12000iRRW 12800
301 Dammann FEA 12000 12400
302 Dammann FEA 15000 15490
303 Dammann KS 14000 14500
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